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Arogram ,,Studenckie kota
laUKowe tWworza innowacje”

sniu 2020 r. Minister Nauki i Szkolnictwa
0 ustanowit program pod nazwa

c<ie kota naukowe tworzg innowacje”.
iotem tego programu jest wsparcie
tudenckich kot naukowych (SKN) w realizacji
mowacyjnych projektow.

Do konkursu zgloszono facznie 244 wnioski.



sowanie w kwocie 70 000 zi
e na opracowanie i wykonanie
pojazdu z napedem
lowym systemem badan
. Budowa ukonczono w polowie 2022 r..
ostal zaprezentowany na Wydziale
znym miedzynarodowej grupie studentow,
vcOw 1 przedsiebiorcow, ktorzy goscili u
as w ramach europejskiego projektu E-DriveTour.
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) widoczne. Pojazd stoi juz na kolach a sylwetka
z programu komputerowego. Pojawito si¢ takze
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sam Rektor Stawomir Bukowski
y osobiscie nadzorowaé¢ budowe
ym, udanym teScie wytrzymatosci
y poprosi¢ panoéw rektoréow o zajecie
ym miejscu zaznaczy¢ ze Pan Rektor
ANI w kwocie 10 ty$ zi.
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o0 projektu E-DriveTour jezdzacy juz prototyp zostal
miedzynarodowej grupie studentéow
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Anny Moskwy na uniwersytecie w Radomiu byta
i oryginalny pojazd skonstruowany na uczelni.
Stawomir Bukowski.




e

1 waznym etapem projektu byta budowa uniwersalnego modutu
terowania do badan trakcyjnych .






ialan zwiazanych z projektem SKN powstalo 9 inzynierskich prac

WYKONANIE SYSTEMU WIZUALNEGO OSTRZEGANIA DLA
LEKKIEGO POJAZDU Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM I PANELEM
Alicja Mirowska

ANIE KONSTRUKCJI UKEADU HAMULCOWEGO DLA
A Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM Weronika Gut

ACOWANIE I WYKONANIE SYSTEMU STEROWANIA MOCA SILNIKOW
TRYCZNYCH NAPEDZAJACYCH PRAWE I LEWE KOO POJAZDU Mateusz Purtak

OWANIE I WYKONANIE MIERNIKA ISTOTNYCH PARAMETROW NAPEDU
YCZNEGO POJAZDU Wiktor Lipicki

WANIE I WYKONANIE ELEKTRONICZNEGOMIERNIKA PARAMETROW
PRZEBYTE] DROGI Kamil Rogos

OWANIE I WYKONANIE OSWIETLENIA POJAZDU Z NAPEDEM
YCZNYM Wojciech Kozera

OPR ANIE I PRAKTYCZNE WYKONANIE PLATFORMY LACZACE]
ELEKTRYCZNE I ELEKTRONICZNE SYSTEMY POJAZDU Z NAPEDEM
ELEKTRYCZNYM I PANELEM FOTOWOLTAICZNYM Dominik Szylko

8. BUDOWA I BADANIE UKEADU ZAWIESZENIA KOL JEZDNYCH W LEKKIM
WIELOKOLOWCU Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM Michat Adamiec

9. OPRACOWANIE I WYKONANIE REJESTRATORA WYBRANYCH PARAMETROW
POJAZDU ELEKTRYCZNEGO W DEUGIM CZASIE Dominik Wodynski
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